1. Ogoblne zalecenia dla instalatora

Urzadzenie nalezy wykorzystywa¢ wytgcznie do celu, do jakiego zostato jednoznacznie przeznaczone. Kazde inne uzytkowanie jest
niebezpieczne. Came S.P.A. nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne szkody wynikajgce z btednego, niewtasciwego lub
nierozsadnego uzytkowania « Produkt omawiany w tej instrukcji zostat okreslony zgodnie z dyrektywg maszynowg 2006/42/WE jako
.,maszyna nieukonczona”. Zgodnie z definicjg ,maszyna nieukohczona” oznacza zespdt, ktory jest prawie maszyna, ale nie moze
samodzielnie stuzy¢ do konkretnego zastosowania. Jedynym przeznaczeniem maszyn nieukonczonych jest wigczenie do lub
potaczenie z innymi maszynami lub innymi maszynami nieukoriczonymi lub wyposazeniem, tworzgc w ten sposob maszyne, dla
ktérej ma zastosowanie Dyrektywa 2006/42/WE. Montaz koncowy musi zosta¢ przeprowadzony zgodnie z normg 2006/42/WE
(Dyrektywa Europejska) oraz obowigzujgcymi europejskimi standardami odniesienia. W zwigzku z powyzszymi rozwazaniami,
wszelkie operacje opisane w tej instrukcji musza by¢ wykonywane wytacznie przez personel doswiadczony i wykwalifikowany ¢
Producent uchyla sie od wszelkiej odpowiedzialnosci za stosowanie produktéw nieoryginalnych — prowadzi to do wygasniecia
gwarancji. « Przechowywac niniejszg instrukcje w dokumentacji technicznej, razem z instrukcjami do innych urzgdzen
wykorzystanych do realizacji automatyki. « Sprawdzi¢, czy przedziat temperatur wskazany na automatyce jest odpowiedni dla miejsca
instalacji. « Przygotowanie przewodéw, montaz, podtgczenia elektryczne i kolaudacja muszg by¢ przeprowadzone zgodnie z
zasadami poprawnego i bezpiecznego wykonywania prac technicznych oraz przestrzegajgc obowigzujgcych przepiséw.

» Uszkodzony przewdd zasilania musi by¢ wymieniony przez producenta, przez jego serwis techniczny lub inng osobe o podobnych
kwalifikacjach, co pozwoli unikng¢ zaistnienia kazdej niebezpiecznej sytuacji. « Podczas kazdej fazy instalacji nalezy upewni¢ sie, ze
czynnosci sg wykonywane po odtgczeniu napiecia. « Automatyka nie moze by¢ uzywana z bramami wyposazonymi w furtke dla
pieszych, chyba, ze naped moze by¢ aktywowany tylko w przypadku furtki znajdujacej sie w pozycji bezpieczenstwa. « Upewnic¢ sie,
ze unikane jest pochwycenie pomiedzy brama i statymi czesciami znajdujgcymi sie w poblizu, w nastepstwie ruchu bramy. « Przed
rozpoczeciem instalacji automatyki nalezy sprawdzi¢, czy brama jest w dobrym stanie mechanicznym, jest prawidtowo wywazona
oraz czy dobrze sie zamyka: w przypadku oceny negatywnej, nie nalezy kontynuowac¢ przed dostosowaniem sie do wymogow
petnego bezpieczenstwa. « Upewnic sie, ze wystepuje ogranicznik potozen krancowych przy otwieraniu i zamykaniue Zadbac¢ o to,
aby automatyka byta zainstalowana na odpornej powierzchni, w miejscu zabezpieczonym przed mozliwymi uderzeniami. « Upewnié
sie, ze zostaty juz zamontowane odpowiednie ograniczniki mechaniczne. « Jezeli automatyka jest zainstalowana na wysokosci
ponizej 2,5 m od podtoza lub innego poziomu dostepu, nalezy sprawdzi¢ konieczno$¢ zastosowania ewentualnych zabezpieczen
i/lub ostrzezen w celu zabezpieczenia punktéw niebezpiecznych. « Nie nalezy montowa¢ automatyki w odwréconej pozycji, ani tez na
elementach, ktére mogtyby sie zgig¢ pod jej ciezarem. Jesli jest to konieczne, nalezy wzmocni¢ punkty mocowania. * Nie instalowaé
napedu w miejscach usytuowanych na pochytym podtozu. « Upewni¢ sie, ze ewentualne urzgdzenia nawadniajgce nie zraszajg
napedu od dotu. « Umiesci¢ w dobrze widocznym miejscu odpowiednig sygnalizacje ostrzegajgcg przed potencjalnym ryzykiem
resztkowym. » Doktadnie ograniczy¢ caty obszar zaktadu, aby uniemozliwi¢ dostep dla oséb nieupowaznionych, a zwtaszcza
niepetnoletnich i dzieci. « Umiesci¢ znaki ostrzegawcze (np. tablica na bramie) tam, gdzie jest to konieczne i w miejscu dobrze
widocznym. « Zaleca sie stosowanie odpowiednich zabezpieczen, aby unikng¢ niebezpiecznych pod wzgledem mechanicznym
sytuacji, spowodowanych przez obecno$¢ oséb w obszarze dziatania urzadzenia (np. unikngé zmiazdzenia palcéw pomiedzy
ramieniem transmisyjnym a ogranicznikami mechanicznymi, unikngé zmiazdzenia podczas otwierania bramy itp.) « Przewody
elektryczne muszg by¢ przeprowadzone przez korytka kablowe i nie mogg stykac sie z cze$ciami, ktére moga nagrzewac sie
podczas uzytkowania (silnik, transformator itp.) « Zgodnie z normami technicznymi dotyczgcymi instalacji zaopatrzy¢ sie¢ zasilania w
odpowiedni wytgcznik wielobiegunowy, ktéry umozliwia catkowite odtgczenie zasilania w warunkach Il kategorii przepiecia. *
Wszystkie urzadzenia sterowania i kontroli muszg by¢ instalowane w odlegtosci, co najmniej 1,85 m od strefy manewru skrzydet
bramy lub w miejscu, gdzie dostep do nich nie jest mozliwy z zewnatrz przez brame. « Wszystkie wytgczniki w trybie podtrzymywania
muszg by¢ umieszczone w miejscu, gdzie przesuwajgce sie skrzydta bramy, strefy przejazdu i przejscia sg w petni widoczne,
jednakze w odpowiedniej odlegtosci od ruchomych czesci. « Jezeli nie zostato przewidziane uruchomienie przy pomocy klucza,
instalacja urzadzen sterujgcych musi przebiega¢ na wysokosci, co najmniej 1,5 m i w miejscu niedostepnym dla oséb
nieupowaznionych. « Aby przeprowadzi¢ probe sity uderzenia, nalezy zastosowa¢ odpowiednig listwe bezpieczenstwa, prawidtowo
zainstalowang i wykonac¢ odpowiednie regulacje. * Przed przekazaniem urzgdzenia uzytkownikowi nalezy zweryfikowa¢ zgodnosc
instalacji z normg zharmonizowang Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE. Upewnic sie, ze automatyka zostata odpowiednio
uregulowana, a urzadzenia zabezpieczajgce i system recznego wysprzeglania funkcjonujg poprawnie. « Umiescic¢ na state etykiete,
ktora sygnalizuje, w jaki sposob nalezy uzywa¢ mechanizmu wysprzeglania recznego, w poblizu odpowiedniego elementu
sprzegajacego. « Zaleca sie przekazac¢ uzytkownikowi koncowemu wszelkie instrukcje obstugi dotyczgce urzgdzen, ktore sktadajg sie
na maszyne finalna.

- na ponizszym rysunku wskazane sg gtéwne punkty potencjalnego zagrozenia dla oséb -

Niebezpieczenstwo
porazenia pradem.

Niebezpieczenstwo
A zmiazdzenia stop. Q

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia dtoni.

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia.

Zakaz przechodzenia
w trakcie manewru.
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Montaz i programowanie.

Wszelkie operacje opisane w tej instrukcji muszg by¢ wykonywane wytgcznie przez personel doswiadczony i wykwalifikowany.

Przed przystgpieniem do uruchomienia automatyki sko

ntrolowac, czy strefa ruchu skrzydet bramy jest wolna od

przeszkod, sprawdzi¢ prawidtowe ustawienie potozen krancowych oraz sprawdzi¢, czy sg obecne mechaniczne

ograniczniki ruchu skrzydet bramy.
Po zatgczeniu zasilania po raz pierwszy rozpoczg¢ pro

2. Zakres zastosowania

gramowanie automatyki od funkcji: *F2, *F54, *A1, *A3, *U1.

MODELE BXVO4AGS BXVO6AGS BXVOBAGS BXV10AGS BXVO4RGS BXVO6RGS BXVOSBRGS  BXV10RGS
Modut kola zgbatego 4 4 4 4 4 4 4 4
Maksymalna diugosc skrzydta (m) 14 18 20 20 14 18 20 20
Maksymalna waga skrzydta (kg) 400 600 800 1000 400 600 800 1000
MODELE BXVOG6AGM BXV10AGM BXV04ALS BXVOGALS BXV0BALS BXV10ALS
Modut kola zebatego 4 4 4 4 4 4
Maksymalna diugosé skrzydta (m) 18 20 14 18 20 20
Maksymalna waga skrzydta (kg) 600 1000 400 600 800 1000
3. Montaz
Wymiary montazowe
95 - Iy,
A
o
-
_ ™
i vy i 5
A\

Ustawianie potozen krancowych

Ustawianie potozenia krancowego pozycji otwarcia
Otworzy¢ skrzydito do pozgdanego potozenia krancowego
miejscu, w ktdry nastgpi przetaczenie mikro wytgcznika FA

Ustawianie potozenia krancowego pozycji zamkniecia
Zamkng¢ skrzydto do pozgdanego potozenia krancowego

miejscu, w ktory nastgpi przetgczenie mikro wytgcznika FC

%i zatozyé krzywke wytgcznika krancowego na listwe zebatg w

. Dokrecié krzywke [EJ.

% zatozyé krzywke wytgcznika krancowego na listwe zebatg w

. Dokrecié krzywke .
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4. Instalacja elektryczna
Minimalne przekroje i typy przewodow

Obwody Typ przewodu Przekroj przewodu
L<20m L<30m

Podtaczenie zasilania 230V AC centrali sterujgcej HO5RN-F 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Podtgczenie lampy ostrzegawczej KLED24 2 x 0,5 mm?
Podtagczenie nadajnika fotokomoérek DIR lub DELTA FROR CEI 20-22 2 x 0,5 mm?
Podtaczenie odbiornika fotokomérek DIR lub DELTA CEI EN 50267-2-1 4 x 0,5 mm?
Podtgczenie urzadzen sterujgcych i zabezpieczajacych 2 x 0,5 mm?
Podtgczenie anteny radiowej RG58 <10m
Podtgczenia Came Remote Protocol (CRP) UTP CATS <1000 m

Jezeli dtugos¢ przewodow rézni sie od wartosci podanych w tabeli, nalezy okresli¢ ich srednice na podstawie rzeczywistego

poboru prgdu podtgczonych urzadzen oraz zgodnie z zaleceniami normy CEIl EN 60204-1. Dla potgczeh rownolegtych
urzgdzenh na tej samej linii nalezy zmodyfikowa¢ grubosci przewodéw podanych w tabelce powyzej z uwzglednieniem
faktycznych wartosci pobieranego pradu i dtugosci przewodu. W sprawie potgczenia produktéw nieobjetych niniejszymi
instrukcjami nalezy postuzy¢ sie zatgczong do nich dokumentacjg techniczna.

Podtaczenie napedu oraz fotokomérek

Fotokomorki z serii DIR i DELTA-S Fotokomorki z serii DELTA
0TS 2 CX CY| 0TS 2 CXCY
ﬂﬂﬂjﬂﬂ ﬂﬂﬂﬂjﬂ_@

Sl
AR RX

Dla wejscia Cx wybrac funkcje w F2.
Dla wejscia Cy wybrac funkcje w F3.

5. Ustawienie wybranych funkcji

F1 wybraé funkcje 1=STOP dla przycisku podtgczonego do wej. 1-2.
Jezeli wej. 1-2 jest nieuzywane ustawi¢ 0 (ustawienie domysine).

*F2 wybraé funkcje 1=C1/2=C2 / 3=C3/ 4=C4 / 7=C7 / 8=C8 dla fotokomérek podtaczonych do wej. Cx-2.
Jezeli wej. Cx-2 jest nieuzywane ustawié¢ 0 (ustawienie domysine).

F3 wybra¢ funkcje 1=C1 / 2=C2 / 3=C3 / 4=C4 | 7=C7 |/ 8=C8 dla fotokomadrek podtgczonych do wej. Cy-2.
Jezeli wej. Cy-2 jest nieuzywane ustawic¢ 0 (ustawienie domysine).

<C1> PONOWNE OTWARCIE W FAZIE ZAMYKANIA Wykrycie przeszkody przez urzadzenie bezpieczenstwa fazie zamykania, spowoduje
odwrocenie kierunku ruchu skrzydet i catkowite otwarcie bramy. Brame mozna zamkna¢, gdy urzadzenie bezpieczenstwa nie wykrywa przeszkody;

<C2> PONOWNE ZAMKNIECIE W FAZIE OTWIERANIA Wykrycie przeszkody przez urzadzenie bezpieczenstwa fazie otwierania, spowoduje

odwrécenie kierunku ruchu skrzydet i catkowite zamknigcie bramy. Brame mozna otworzyé, gdy urzadzenie bezpieczenstwa nie wykrywa przeszkody;

<C3> ZATRZYMANIE Wykrycie przeszkody przez urzgdzenie bezpieczenstwa fazie otwierania lub zamykania, spowoduje zatrzymanie ruchu
skrzydet. Aby ponownie wznowié¢ ruch skrzydet bramy, nalezy usuna¢ przeszkode i postuzy¢ sie przyciskiem lub pilotem. Gdy jest uruchomiona
funkcja automatycznego zamykania, to ruch skrzydet bramy wznowi sie samoczynnie w kierunku zamykania po usunigciu przeszkody i uptynieciu
czasu A.C.T. Brame mozna otworzy¢ lub zamkna¢, gdy urzadzenie bezpieczenstwa nie wykrywa przeszkody. Funkcja C3 jest dostepna, gdy jest
wiaczone ACT;

<C4> WSTRZYMANIE Wykrycie przeszkody przez urzadzenie bezpieczenstwa fazie otwierania lub zamykania, spowoduje wstrzymanie ruchu
skrzydet. Po usunieciu przeszkody skrzydta bramy automatycznie wznawiajg ruch w celu zakonczenia poczatkowego polecenia (otwierania lub
zamykania). Brame mozna otworzy¢ lub zamknaé, gdy urzadzenie bezpieczenhstwa nie wykrywa przeszkody;

<C7> PONOWNE OTWARCIE W FAZIE ZAMYKANIA Wykrycie przeszkody przez urzgdzenie bezpieczenstwa fazie otwierania, spowoduje

odwrocenie kierunku ruchu skrzydet i catkowite zamknigcie bramy. Brame mozna otworzy¢, gdy urzadzenie bezpieczenstwa nie wykrywa przeszkody

(funkcja dla listwy bezpieczenstwa);

<C8> PONOWNE ZAMKNIECIE W FAZIE OTWIERANIA Wykrycie przeszkody przez urzadzenie bezpieczenstwa fazie otwierania, spowoduje

odwrdécenie kierunku ruchu skrzydet i catkowite zamkniecie bramy. Brame mozna otworzy¢, gdy urzgdzenie bezpieczenstwa nie wykrywa przeszkody

(funkcja dla listwy bezpieczenstwa).
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F7 wybraé polecenie 0= rewersyjne (zwrotne, otwdrz-zamknij) / 1= sekwencyjne (otworz-stop-zamknij) / 2= OTWORZ /
3= ZAMKNIJ dla przycisku podigczonego do wej. 7-2. Jezeli wej. 2-7 jest nieuzywane to poming¢ F7.

F8 wybraé polecenie 1= czesciowe otworzenie (FURTKA) / 2= OTWORZ dla przycisku podtgczonego do wej. 3P-2.
Jezeli wej. 3P-2 jest nieuzywane to pomina¢ F8.

*F54 wybraé kierunek otwierania bramy OFF= otwieranie w lewo (ustawienie domysine) |
ON= otwierania w prawo.

6. Kalibracja (wykonaé po mechanicznym ustawieniu zakresu ruchu skrzydet bramy)

* A1 Wybraé typ napedu 7= 400 kg (ustaw. domysine) | 2= 600 kg / 3= 800 kg / 4= 1000 kg.

* A3 Wykonaé kalibracje ruchu skrzydta bramy.

L Przed przystapieniem do kalibracji ruchu, ustawié¢ brame w potowie ruchu, skontrolowac, czy strefa ruchu jest
wolna od przeszkod oraz sprawdzi¢, czy sg obecne mechaniczne ograniczniki potozen kraficowych przy zamykaniu
| przy otwieraniu.

A Mechaniczne ograniczniki kraricowych pozycji sg obowigzkowe.

Wazne! Podczas kalibracji wszystkie urzadzenia zabezpieczajgce beda wylaczone, za wyjatkiem funkgji
Z/ATRZYMANIE STOP, aktywnej na przycisku ESC.

Wybrac funkcje A 3.
Nacisna¢ ENTER, aby potwierdzic. Wﬂ‘j‘

ggyde

Wybrac 1 i nacisng¢ ENTER, aby |
potwierdzi¢ automatyczng kalibracje ruchu. ‘ I

goeE

Brama wykona ruch zamkniecia, az do ] T 0
kraricowej pozyciji... @E / L! }

9 QQgg

B¢ < > ENTER

...nastepnie brama wykona ruch otwarcia, = gy B
az do kraricowej pozyci. @[ H !J {

goagg

ESC <

A4 Przywrécenie ustawien domysinych MENU F.
[ Ta funkcja przywraca ustawienia domysine MENU F i usuwa kalibracje ruchu skrzydta.
~ Tafunkcja nie usuwa kodoéw (uzytkownikow) z dekodera.

Wybra¢ A4

Nacisng¢ ENTER, aby potwierdzié.

Wybra¢ [ON]

...pojawi sie napis CLr potwierdzajgcy przywrocenie wszystkich ustawieni MENU F do domysinych.
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7. Kodowanie dekoder

*U1 dodawanie uzytkownika do dekodera (radiowego, klawiatury i czytnika kart zblizeniowych). Mozna
ustawic typ komende 1=rewersyjny (zwrotny, otwoérz-zamknij) / 2= sekwencyjny (otworz-stop-zamknij) /
3= OTWORZ / 4= rewersyjna dla czesciowego otwierania (funkcja furtki, otwérz-zamknij).

Do gniazda AF wpig¢ karte czestotliwosci:

- AF43S (piloty TOP/TAM/ATOM, f=433,92MHz);

- AF868 (piloty TOP/ATOMO, f=868,35MHz);

- AF43SP" (piloty SPACE SP2 i SP4).
L1 Stosujgc sterowanie radiowe SPACE nalezy zakodowac przynajmniej
jednego pilot do karty AF43SP zgodnie z instrukcjg AF43SPv1.2-807041,
ktéra jest do niej dotgczona.

Do gniazda R700/R800 wpig¢ interfejs:
- R700 (czytnik kart zblizeniowych SELRINDG/ SELR2NDG);
- R800 (klawiatura kodowa SELTINDG/ SELT2NDG).

Wybraé U1. Hﬂ“
Nacisng¢ ENTER, aby potW|erd2|c

u:<>m

Wybraé typ komendy od, 1 do 4, ktéra ma by¢ przydzielona uzytkownikowi.
Dostepne komendy:

- REWERSYJNA (zwrotna, otwérz-zamknij) = 1 2
- SEKWENCYJINA (otworz-stop-zamknij) = 2 AE e
-OTWORZ =3 w o< 5 om

- REWERSYJNA dla czesciowego otwierania (funkcja furtki, otworz-zamknij) = 4
Nacisng¢ ENTER, aby potwierdzi¢...

...bedzie migat numer uzytkownika (od 1 do 250) przydzielony do komendy przez klika ==
sekund. W tym czasie nalezy wygenerowac kod pilotem lub innym urzgdzeniem sterujgcym L‘“‘JE‘
(np. klawiaturg kodowa, kartg zblizeniows). [eRispes|

Po zapisaniu kodu numer uzytkownika przestaje migac. -
=

[ Jezeli nie mozna dodac nadajnika, to nalezy sprawdzic¢ ustawienia w funkcji U4 e @5\&

U2 usuwanie pojedynczego kodu (uzytkownika).

\lilvgggi(;géNTER aby potW|erdZ|c { ﬂ\ ‘

Wybra¢ numer uzytkownika, ktory ma byc usumety np. nr22. Hﬂﬂ
Nacisng¢ ENTER, aby potwierdzic... =

.. pojawi sie napis CLr potwierdzajgcy usuniecie uzytkownika. F" \T
E_JJ aog

U3 usuniecie wszystkich uzytkownikéw (formatowanie pamieci dekodera).

Wybra¢ U3

Nacisng¢ ENTER, aby potwierdzic.

Wybra¢ [ON]

...pojawi sie napis CLr potwierdzajgcy usuniecie wszystkich uzytkownikéw.

U4 Wybrac typ kodu radiowego, ktéry ma by¢ dekodowany 1= wszystkie typ (ustawienie domysine) / 2= Rolling Cod
(ATOMO) / 3= TWIN
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8. Regulacja czaséw

F19 regulacja czasu automatycznego zamykania (ACT) od 1” do 180”.
0= wylgczenie ACT (ustawienie domysine).

F20 regulacja czasu automatycznego zamykania furtki (ACT_3P) od 1” do 180”. 10= 10" (ustawienie domysine).
OFF= wylaczenie ACT_3P

9. Regulacja parametrow ruchu skrzydet bramy

Requlacja predkosci
F28 regulacja predkosci ruch od 60% do 100%.

F30 regulacja predkosci spowolnienia (hamowania) od 10% do 60%.

Regulacija strefy hamowania i przecigzenia wytaczenia skrzydta M1*

F37 regulacja strefy hamowania? skrzydta bramy w koncowej fazie otwierania od 1% do 60%.

F38 regulacja strefy hamowania? skrzydta bramy w konncowej w koncowej fazie zamykania od 1% do 60%.
Strefa przed koncem fazy otwierania lub zamykania wyrazona jest w procentach w stosunku do petnego ruchu.

2 Strefe hamowania ustawi¢ procent tak, aby uzyska¢ minimalng odlegto$¢ krawedzi skrzydta od ogranicznika
mechanicznego (odboju) powyzej 600 mm.

10.Regulacja czujnika przecigzenia

*F 34 regulacja czujnika przecigzenia dla fazy ruchu od 10% (sita minimalna) do 100% (sita maksymaina).
*F35 regulacja czujnika przecigzenia dla strefy hamowania od 10% (sita minimalna) do 100% (sita maksymalna).
Regulacje czujnika przeciazenia nalezy wykonaé¢ po zakonczeniu regulacji parametréw ruch skrzydia bramy.

Maksymalng site generowang przez poruszajace si¢ skrzydita bramy w strefy ruchu i hamowania oraz strefy
przecigzenie=wylaczenie nalezy ustawi¢ zgodnie z normami EN 12445 i EN 12453.
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